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一、 产品介绍 

凯视力成高尔夫教学训练 APP 是一款 iPad 应用，涵盖了高尔夫挥杆和

推杆的教学训练内容。一方面它是高尔夫教练教学的利器，可以帮助他们

迅速实现高尔夫教学的数据化、智能化；另一个方面，也是高尔夫球手训

练的好帮手，实现了有反馈的闭环训练，通过视频、数据、曲线，实时、

同步地给球手全面反馈挥杆和推击情况，高效快速地帮助球员优化和纠正

自己的挥杆推杆动作。下文以 CaseVisionGolf 代指本应用。 

1.1 快速安装 

CaseVisionGolf 通过连接外设产品 iTrack 设备（必选项）、应用产品

CaseVisionCamera（可选项），为每杆提供即时直观的分析和反馈。 

iTrack 设备是一款功能强大的超级发射监视器（同属凯视力成公司），

利用高速高分辨率摄像头实现的双目机器视觉技术，准确测量高尔夫球在

被杆头击打时的发射数据和杆头数据，提供全面而强大的挥杆/推杆数据。 

CaseVisionCamera 是一款 iPhone 应用（同属凯视力成公司），使用手

机自带前置相机作为视频源，支持正面与侧面挥杆识别，弥补识别距离，

协助 CaseVisionGolf 进行动作捕捉分析。 

安装和初始设置步骤详见我司官网发布的《快速安装指南.pdf》。 

1.2 注意事项 

使用外设产品 iTrack 设备之前，请仔细阅读我司官网发布的《iTrack

用户使用手册》。 

请根据个人惯用手，将 iTrack 设备、iPad 平板、iPhone 手机摆放在

合适的位置，并根据挥杆/推杆为杆面和球做好合适的标记点。 

连接CasevisionCamera时，请将iPhone蜂窝网络关闭（仅连接WiFi），

若挂有 VPN 也请将 VPN 关闭，避免导致连接勾选失效现象。 

 

二、 使用操作 

2.1 账户管理 

点击 APP 图标运行 CaseVisionGolf，显示注册登录界面，首次使用时

需要注册新用户。支持教练和球手两种身份的注册和登录，相同邮箱无法

重复注册。登录注册窗口会列出曾经登录过的用户，方便以后免密登录。 



(1)登录成功后，点击右上角

信息”可以查看和编辑用户

身份比教练身份多一项“

(2)连接已订阅服务的

时左上角第三个图标

关注、修改球手操作，为

(3)点击列表中某个

被关注的球手图标上会出现

或者删除球手。 

2.2 数据管理 

 

点击右上角第一个图标 （设置菜单）

编辑用户的账号信息，也可以登出或删除

“差点”信息。点击窗口之外任意位置关闭

 

服务的 iTrack 设备点击“继续”后显示训练入口

（球手名）可触发球手管理窗口

为教练提供管理学员能力。 

 

列表中某个球手名后面的图标 （资料信息）

球手图标上会出现图标♥（已关注），编辑球手时可

 

（设置菜单），选择“用户

也可以登出或删除此账号；球手

点击窗口之外任意位置关闭此窗口。 

 

显示训练入口，此

球手管理窗口，进行增加、

 

（资料信息）显示资料窗口，

可修改球手资料



所有的击球数据（包括视频）

(1)登录成功后，点击

窗口，显示当前用户已存储的

杆进行小组划分显示，可

(2)在退出 APP 或退出训练界面时，

更新到历史列表的本地记录组中

(3)点击右上角第一个图标

看是否自动上传和剩余免费数据量。

追加显示该组数据。自动上传未开启时，

传）同样会上传击球数据。

(4)点击某个记录组

储。 

2.3 外设选型 

登录成功后进入外设选型界面，

wifi 内的 iTrack 设备和

(1)在线名称为 iTrack+SN

PuttM+SN 号表示设备为推杆模式；选择

器分类，用于勾选蓝牙陀螺仪

（包括视频）都可以存储到 iPad 本地或云端。

点击左上角第二个图标 （历史数据）

显示当前用户已存储的击球数据。历史列表按时间、球手、挥杆

可切换本地记录组和云端记录组。 

 

或退出训练界面时，本次训练所有击球

历史列表的本地记录组中。 

点击右上角第一个图标 （设置菜单），选择“云端管理”可以查

剩余免费数据量。云端数据下载成功后本地记录组中

自动上传未开启时，训练中通过点击图标

传）同样会上传击球数据。 

记录组后面的图标 （删除），可删除该记录组

外设选型界面，按发射监视器、相机分类

设备和 CaseVisionCamera。 

iTrack+SN 号表示设备为挥杆模式，在线名称为

为推杆模式；选择推杆模式时，会出现生物力学传感

蓝牙陀螺仪。 

 

本地或云端。 

）滑出历史数据

历史列表按时间、球手、挥杆/推

 

所有击球被汇总为一组，

选择“云端管理”可以查

本地记录组中会

点击图标 （手动上

记录组的本地存

发射监视器、相机分类，显示同一

号表示设备为挥杆模式，在线名称为

推杆模式时，会出现生物力学传感

 



(2)勾选要连接的 iTrack

点击此图标触发外设参数窗口，显示设备参数信息和功能订阅信息

变更 iTrack 设备模式，在

示重启设备，等待上线后

(3)需要变更外设选择

后点击右上角第二个图标

iTrack 设备或 CaseVision

2.4 进入训练 

点击训练的大图标，进入本次训练。

(1)CaseVisionCamera

后从白色变为绿色。 

(2)将球放置在 iTrack

球提示框。在锁球状态保持

将球移出检测区域，检球提示框自动消失。若球在检测范围却未在检测区

内时，捡球提示框会显示球所在检测范围内的位置，如不将球放入检测区

内或移出检测范围，此时的检球提示框将不会消失。

 (3)界面主要图标说明如下

图标 说明 

 退出训练 

iTrack 设备，右上角出现图标 （外设参数

外设参数窗口，显示设备参数信息和功能订阅信息

设备模式，在外设参数窗口中点击“设备模式切换”，根据提

示重启设备，等待上线后重新选择。 

外设选择，先点击左上角第一个图标 （

后点击右上角第二个图标 （外设选型）回到外设选型界面

CaseVisionCamera。 

点击训练的大图标，进入本次训练。 

Camera 界面中，第一个图标（连接提示）

iTrack 设备前检球范围内时，CaseVision

球提示框。在锁球状态保持 2 秒后，检球提示框自动消失。在锁球状态下

将球移出检测区域，检球提示框自动消失。若球在检测范围却未在检测区

内时，捡球提示框会显示球所在检测范围内的位置，如不将球放入检测区

内或移出检测范围，此时的检球提示框将不会消失。 

 

说明如下。 

图标 说明 图标 

 历史数据 

外设参数及电量）。

外设参数窗口，显示设备参数信息和功能订阅信息。需要

设备模式切换”，根据提

（退出训练），然

回到外设选型界面，重新选择

）会在进入训练

 

CaseVisionGolf 弹出检

秒后，检球提示框自动消失。在锁球状态下

将球移出检测区域，检球提示框自动消失。若球在检测范围却未在检测区

内时，捡球提示框会显示球所在检测范围内的位置，如不将球放入检测区

 

说明 

 球手名 



 
外设参数 

 设置菜单 

 选杆 

 数据底栏 

 3D 弹道视图 

 杆面分析视图 

 
数据设定 

 手动上传 

2.5 影像分析功能 

通过 AI 挥杆影像捕捉和分析

下，实现挥杆动作的捕捉，使用骨骼识别技术，实现关键位置的

能画线分析、挥杆平面、脚底压力、动力链等功能。

CaseVisionCamera

佳检测区。点击左侧第二个

从而协助 CaseVisionGolf

 (1)人体正面检测：头圈、脊柱线、肩线、髋线、膝线、手部位置、

身体侧线。人体侧面检测：手臂线、腿部线、臀线、平衡线、上杆平面、

下杆平面。iTrack 设备

定制个性化的骨骼线显示

(2)自动检测正面或侧面关键位置的图像

 相机启用  

   

/  姿态方向 /  

 拆分视图  

  2D 弹道视图  

  统计表格视图  

 自动划线  

 帮助信息  

挥杆影像捕捉和分析，在不需要任何传感器和其它硬件的条件

作的捕捉，使用骨骼识别技术，实现关键位置的

能画线分析、挥杆平面、脚底压力、动力链等功能。 

Camera 中会显示人体轮廓，身体外围与轮廓相贴合

左侧第二个图标（姿态切换）通过轮廓变化表示

CaseVisionGolf 对当前姿态进行识别。 

人体正面检测：头圈、脊柱线、肩线、髋线、膝线、手部位置、

人体侧面检测：手臂线、腿部线、臀线、平衡线、上杆平面、

设备挥杆模式下，点击右上角图标 （自动划线）

定制个性化的骨骼线显示效果。 

 

自动检测正面或侧面关键位置的图像：准备、起杆、上杆、顶点、

外设选型 

 

 室内/室外 

影像视图 

数据标牌视图 

动力链视图 

力学测算 

发送分享 

不需要任何传感器和其它硬件的条件

作的捕捉，使用骨骼识别技术，实现关键位置的识别、智

显示人体轮廓，身体外围与轮廓相贴合即为最

表示姿态变化，

 

人体正面检测：头圈、脊柱线、肩线、髋线、膝线、手部位置、

人体侧面检测：手臂线、腿部线、臀线、平衡线、上杆平面、

（自动划线），可

 

：准备、起杆、上杆、顶点、



下杆、释放、击球、释放、送杆、前挥、收杆。

(3)自动检测运动序列曲线和脚底压力。

中间图标 （动力链），或在左右视图中选择

击右上角图标 （力学测算），

序列曲线。iTrack 设备挥杆模式下，

设置开启脚底压力显示。

2.6 挥杆检测功能 

iTrack 设备挥杆模式下，

方向角、倒旋、侧旋、总旋转、转轴角度）、撞击时的杆面数据（杆面指向

角、动态仰角）、杆头数据（杆头速度、杆头轨迹、攻击角度）、飞行参数

（轨迹数据、落点、滚动距离、落点偏离目标距离、飞行最大高度、飞行

下杆、释放、击球、释放、送杆、前挥、收杆。 

 

自动检测运动序列曲线和脚底压力。iTrack 设备挥杆模式下，点击

，或在左右视图中选择 ，出现动力链视图界面；

（力学测算），等待本次挥杆影像计算完成，

设备挥杆模式下，点击右上角图标 （自动划线），

。 

 

 

设备挥杆模式下，测算输出包括球的起飞数据（球速、起飞角、

方向角、倒旋、侧旋、总旋转、转轴角度）、撞击时的杆面数据（杆面指向

角、动态仰角）、杆头数据（杆头速度、杆头轨迹、攻击角度）、飞行参数

（轨迹数据、落点、滚动距离、落点偏离目标距离、飞行最大高度、飞行

 

设备挥杆模式下，点击

出现动力链视图界面；点

计算完成，即可观察运动

（自动划线），可

 

 

包括球的起飞数据（球速、起飞角、

方向角、倒旋、侧旋、总旋转、转轴角度）、撞击时的杆面数据（杆面指向

角、动态仰角）、杆头数据（杆头速度、杆头轨迹、攻击角度）、飞行参数

（轨迹数据、落点、滚动距离、落点偏离目标距离、飞行最大高度、飞行



时间、落地角度）。支持

(1)起飞数据、撞击时的杆面数据、杆头数据、飞行参数。

标 （数据列表），或在左右视图中选择

角图标 （数据设定），

(2)弹道显示。点击中间图标

视图中选择 / ，即可观察弹道轨迹动画。

面等多种显示方式。 

2.7 推杆检测功能 

iTrack 设备推杆模式下，

（上杆时间、下杆时间、推击长度、节奏）、杆头数据（杆头速度、攻击角

度、杆头路径角度）、杆面数据

杆面旋转、撞击前后杆面扭曲

发射方向角、发射角）。支持

的果岭上，测算输出球的运动轨迹

侧向偏移）。【描述待修改】

(1)推击数据。点击中间图标

即可查看检测数据。点击右上角图标

列表显示效果。 

支持 2D、3D 弹道显示效果。 

起飞数据、撞击时的杆面数据、杆头数据、飞行参数。

），或在左右视图中选择 ，即可查看检测数据。

，可定制个性化的数据列表显示效果。

 

点击中间图标 （2D 弹道）/ （3D 弹道

即可观察弹道轨迹动画。3D 弹道包含后视、俯视、侧

 

模式下，测算输出包括推击时的影像、推杆节奏数据

（上杆时间、下杆时间、推击长度、节奏）、杆头数据（杆头速度、攻击角

度、杆头路径角度）、杆面数据(动态倾角、杆面指向角、躺角、撞击点、

杆面旋转、撞击前后杆面扭曲)、球的发射数据（球速、旋转、击球效率、

支持在一个预设参数（果岭速度、球距洞杯的距离）

球的运动轨迹数据（总距离、入洞速度距离、总偏移、

修改】 

。点击中间图标 （数据列表），或在左右视图中选择

点击右上角图标 （数据设定），可定制个性化的

起飞数据、撞击时的杆面数据、杆头数据、飞行参数。点击中间图

，即可查看检测数据。点击右上

显示效果。 

弹道），或在左右

弹道包含后视、俯视、侧

 

推击时的影像、推杆节奏数据

（上杆时间、下杆时间、推击长度、节奏）、杆头数据（杆头速度、攻击角

动态倾角、杆面指向角、躺角、撞击点、

、球的发射数据（球速、旋转、击球效率、

速度、球距洞杯的距离）

（总距离、入洞速度距离、总偏移、

），或在左右视图中选择 ，

定制个性化的数据



 

(2)发射影像。双击数据列表中的“发射视频”标牌，显示推杆发射动

态视频。双击数据列表中的“发射图片”标牌，显示推杆发射图片。 

 

 

(3)轨迹分析。双击数据列表中的“运动轨迹”标牌，显示球的运动轨

迹。双击数据列表中的“杆头轨迹”标牌，显示杆头运动轨迹。请注意发

射图片、运动轨迹和杆头轨迹都需要合适的标记点进行分析。 

 

 

(4)数据曲线。除了瞬间数值以外，杆头速度、攻击角度、杆头路径角、

球速、杆面指向还具有过程数据，这些标牌左下角侧会出现提示过程数据



的小图标。双击带有小图标的数据标牌

曲线图，横坐标为距离，纵坐标为过程数值。

2.8 其他操作 

点击图标 （设置菜单），除“用户信息”“云端管理”之外，还可以

进行语言设置、单位设置

点击图标 （相机启用

进行设置。 

 

三、 故障排除 

下面列出了用户在使用

无法解决请直接与我司联系，我们将为您提供满意的技术支持与服务。

故障现象 

开机后无启动现象 

检球界面球的位置识别错误或不识

别球 

数据精准度明显不对 

错误代码 101 

错误代码 102 

错误代码 201 

错误代码 301 

若出现其他未知情况，请尽快与我司联系，请勿私自拆卸设备！

 

四、 售后质保 

 客户满意是我们的宗旨，质量是公

项独有关键技术，性能先进，质量可靠，

带有小图标的数据标牌触发过程浮窗，显示该数据的过程

曲线图，横坐标为距离，纵坐标为过程数值。【加左下角图标的图】

 

（设置菜单），除“用户信息”“云端管理”之外，还可以

单位设置，并查看软件信息。 

相机启用），触发相机启用窗口，可对 iPad

下面列出了用户在使用 iTrack 设备过程中可能遇到问题，若

直接与我司联系，我们将为您提供满意的技术支持与服务。

可能原因 解决办法

电量不足 接上电源适配器尝试重启

检球界面球的位置识别错误或不识 补光灯故障 尝试重启

相机故障 尝试重启

设备碰撞导致相机位置变动 需返厂重新标定

GPU 过热 
保证环境及产品散热条件良好，尝

GPU 内存不足 联系我司

FPGA 内存不足 联系我司

相机排线松动 联系我司

若出现其他未知情况，请尽快与我司联系，请勿私自拆卸设备！ 

客户满意是我们的宗旨，质量是公司的生命。我公司产品均采用多

项独有关键技术，性能先进，质量可靠，并配有详细的指导

过程浮窗，显示该数据的过程

【加左下角图标的图】 

（设置菜单），除“用户信息”“云端管理”之外，还可以

iPad 自带摄像头

问题，若参照表格

直接与我司联系，我们将为您提供满意的技术支持与服务。 

解决办法 

接上电源适配器尝试重启 

尝试重启 

尝试重启 

需返厂重新标定 

保证环境及产品散热条件良好，尝

试重启 

联系我司 

联系我司 

联系我司 

 

我公司产品均采用多

指导说明文件，安



装操作方便。 

 您在使用我公司产品过程中如遇到任何质量、技术、操作等方面的

问题，欢迎与我公司联系，公司将在收到通知后给您满意答复，并在最短

时间内为您解决问题。 

 欢迎广大客户朋友给我们提出各方面的意见和建议，您的支持永远

是我们发展的动力，谢谢

 

五、 联系我们 

公司：上海凯视力成科技有限公司

邮箱：market@casevision.net

官网：www.casevisiongolf.com

电话：19102158980，13701854379

地址：上海市虹口区汶水东路

更多详情请扫码关注微信公众号！

您在使用我公司产品过程中如遇到任何质量、技术、操作等方面的

问题，欢迎与我公司联系，公司将在收到通知后给您满意答复，并在最短

 

欢迎广大客户朋友给我们提出各方面的意见和建议，您的支持永远

是我们发展的动力，谢谢! 

公司：上海凯视力成科技有限公司 

market@casevision.net 

www.casevisiongolf.com 

13701854379 

地址：上海市虹口区汶水东路 918 号信南产业园 5 号楼 

更多详情请扫码关注微信公众号！ 

 

________________ 

您在使用我公司产品过程中如遇到任何质量、技术、操作等方面的

问题，欢迎与我公司联系，公司将在收到通知后给您满意答复，并在最短

欢迎广大客户朋友给我们提出各方面的意见和建议，您的支持永远


